NECMETTIN ERBAKAN UNIiVERSITESi MUHENDISLIiK FAKULTESI
MEKATRONIK MUHENDISLiGi BOLUMU 2025-2026 GUZ YARIYILI LiSANSUSTU DERS PROGRAMI

Giin Saat YUKSEK LISANS _ DOKTORA _
Ders Adi Derslik Ogr.Uyesi Ders Adi Derslik Ogr.Uyesi
08:00-08:45
09:00-09:45 Mekatronikte Yapay Gérme U 1 CZ06 Dr. Ogr. Uyesi Yusuf UZUN iHA'da Ogrenme Tabanl Kontrol KS02 Dr. Ogr. Uyesi Ali Tahir KARASAHIN
10:00-10:45 Mekatronikte Yapay Gérme Uygulamalar CZ06 Dr. Ogr. Uyesi Yusuf UZUN THA'da Ogrenme Tabanh Kontrol KS02 Dr. Ogr. Uyesi Ali Tahir KARASAHIN
11:00-11:45 Mekatronikte Yapay Gérme U 1 CZ06 Dr. Ogr. Uyesi Yusuf UZUN iHA'da Ogrenme Tabanl Kontrol KS02 Dr. Ogr. Uyesi Ali Tahir KARASAHIN
11:45-13:00
Pazartesi 13:00-13:45 Mobil Robotik Sistemler CZ06 Dog. Dr. Barig G?KCE
14:00-15:00 Mobil Robotik Sistemler CZ06 Dog. Dr. Baris GOKCE
15:00-15:45 Mobil Robotik Sistemler CZ06 Dog. Dr. Baris GOKCE
16:00-16:45
17:00-17:45
18:00-18:45
19:00-19:45
. _________________________________ ________________________________________|
08:00-08:45
09:00-09:45 ileri Mekanik Titresimler KS02 Dog.Dr. Umit ONEN Kuvvet Kontrolii Akademisyen Odast Dog. Dr. ibrahim YILDIZ
10:00-10:45 Tleri Mekanik Titresiml KS02 Dog.Dr. Umit ONEN Kuvvet Kontrolii Akademisyen Odas Dog. Dr. ibrahim YILDIZ
11:00-11:45 ileri Mekanik Titresimler KS02 Dog.Dr. Umit ONEN Kuvvet Kontrolii Akademisyen Odast Dog. Dr. ibrahim YILDIZ
11:45-13:00
13:00-13:45 Esnek Hesaplama ve Akilli Kontrol CZ06 Dog. Dr. Abdiilsamed TABAK Dinamik " Silniilasyolrjn:swkh M ve Akademisyen Odas1 Dog.Dr. Umit ONEN
Sah 14:00-14:45 Esnek Hesaplama ve Akilli Kontrol 206 Dog. Dr. Abdiilsamed TABAK Dinami Sistemierin flgsayar Destekli Modellemesive | Atademisyen Odas Dog.Dr. Umit ONEN
15:00-15:45 Esnek Hesaplama ve Akilli Kontrol CZ06 Dog. Dr. Abdiilsamed TABAK Dinamik " Silniilasyolrjn:swkh M ve Akademisyen Odas1 Dog.Dr. Umit ONEN
16:00-16:45
17:00-17:45
18:00-18:45
19:00-19:45
. _______________________________________________________________ ___________________________________|
08:00-08:45
09:00-09:45 ileri Kontrol CZ06 Dog. Dr. Nihat CANKAYA
10:00-10:45 fleri Kontrol CZ06 Dog. Dr. Nihat CANKAYA
11:00-11:45 ileri Kontrol CZ06 Dog. Dr. Nihat CANKAYA
12:00-13:00 Bilimsel Arastirma Y 6ntemleri ve Yaym Etigi UZEM Dr. Ogr. Uyesi Gamze UCOK
Carsamba 13:00-13:45 Robotlarin Kinematik ve Dinamigi KS02 Dog. Dr. @brahim YILDIZ Adaptif Kontrol Sistemleri Akademisyen Odast Dog. Dr. Nihat CANKAYA
14:00-14:45 Robotlarin Kinematik ve Dinamigi KS02 Dog. Dr. Ibrahim YILDIZ Adaptif Kontrol Sistemleri Akademisyen Odast Dog. Dr. Nihat CANKAYA
15:00-15:45 Robotlarin Kinematik ve Dinamigi KS02 Dog. Dr. ibrahim YILDIZ Adaptif Kontrol Sistemleri Akademisyen Odast Dog. Dr. Nihat CANKAYA
16:00-16:45
17:00-17:45
18:00-18:45
19:00-19:45
. _________________________________ ________________________________________|
08:00-08:45
09:00-09:45
10:00-10:45
11:00-11:45
11:45-13:00
Persembe 13:00-13:45 Evrimsel Optimizasyon Y éntemleri CZ08 Prof. Dr. @lhan jLHAN
14:00-14:45 Evrimsel Optimizasyon Y éntemleri CZ08 Prof. Dr. Ilhan ILHAN
15:00-15:45 Evrimsel Optimizasyon Y éntemleri CZ08 Prof. Dr. ilhan ILHAN
16:00-16:45
17:00-17:45
18:00-18:45
19:00-19:45
. _______________________________________________________________ ___________________________________|
08:00-08:45
09:00-09:45 [HA Sistemleri ve Uygulamalari CZ06 Dr. Ogr. Uyesi Ali Tahir KARASAHIN
10:00-10:45 THA Sistemleri ve Uygulamalari CZ06 Dr. Ogr. Uyesi Ali Tahir KARASAHIN
11:00-11:45 [HA Sistemleri ve Uygulamalari CZ06 Dr. Ogr. Uyesi Ali Tahir KARASAHIN
11:45-13:00
Cuma 13:00-13:45
14:00-14:45
15:00-15:45
16:00-16:45
17:00-17:45
18:00-18:45

19:00-19:45




