
Ders Adı Derslik Öğr.Üyesi Ders Adı Derslik Öğr.Üyesi
08:00-08:45
09:00-09:45 Mekatronikte Yapay Görme Uygulamaları CZ06 Dr. Öğr. Üyesi Yusuf UZUN İHA'da Öğrenme Tabanlı Kontrol KS02 Dr. Öğr. Üyesi Ali Tahir KARAŞAHİN
10:00-10:45 Mekatronikte Yapay Görme Uygulamaları CZ06 Dr. Öğr. Üyesi Yusuf UZUN İHA'da Öğrenme Tabanlı Kontrol KS02 Dr. Öğr. Üyesi Ali Tahir KARAŞAHİN
11:00-11:45 Mekatronikte Yapay Görme Uygulamaları CZ06 Dr. Öğr. Üyesi Yusuf UZUN İHA'da Öğrenme Tabanlı Kontrol KS02 Dr. Öğr. Üyesi Ali Tahir KARAŞAHİN
11:45-13:00
13:00-13:45 Mobil Robotik Sistemler CZ06 Doç. Dr. Barış GÖKÇE
14:00-15:00 Mobil Robotik Sistemler CZ06 Doç. Dr. Barış GÖKÇE
15:00-15:45 Mobil Robotik Sistemler CZ06 Doç. Dr. Barış GÖKÇE
16:00-16:45
17:00-17:45
18:00-18:45
19:00-19:45

08:00-08:45
09:00-09:45 İleri Mekanik Titreşimler KS02 Doç.Dr. Ümit  ÖNEN Kuvvet Kontrolü Akademisyen Odası Doç. Dr. İbrahim YILDIZ
10:00-10:45 İleri Mekanik Titreşimler KS02 Doç.Dr. Ümit  ÖNEN Kuvvet Kontrolü Akademisyen Odası Doç. Dr. İbrahim YILDIZ
11:00-11:45 İleri Mekanik Titreşimler KS02 Doç.Dr. Ümit  ÖNEN Kuvvet Kontrolü Akademisyen Odası Doç. Dr. İbrahim YILDIZ
11:45-13:00

13:00-13:45 Esnek Hesaplama ve Akıllı Kontrol CZ06 Doç. Dr. Abdülsamed TABAK
Dinamik Sistemlerin Bilgisayar Destekli Modellemesi ve 

Simülasyonu
Akademisyen Odası Doç.Dr. Ümit  ÖNEN

14:00-14:45 Esnek Hesaplama ve Akıllı Kontrol CZ06 Doç. Dr. Abdülsamed TABAK
Dinamik Sistemlerin Bilgisayar Destekli Modellemesi ve 

Simülasyonu
Akademisyen Odası Doç.Dr. Ümit  ÖNEN

15:00-15:45 Esnek Hesaplama ve Akıllı Kontrol CZ06 Doç. Dr. Abdülsamed TABAK
Dinamik Sistemlerin Bilgisayar Destekli Modellemesi ve 

Simülasyonu
Akademisyen Odası Doç.Dr. Ümit  ÖNEN

16:00-16:45
17:00-17:45
18:00-18:45
19:00-19:45

08:00-08:45
09:00-09:45 İleri Kontrol CZ06 Doç. Dr. Nihat ÇANKAYA
10:00-10:45 İleri Kontrol CZ06 Doç. Dr. Nihat ÇANKAYA
11:00-11:45 İleri Kontrol CZ06 Doç. Dr. Nihat ÇANKAYA
12:00-13:00 Bilimsel Araştırma Yöntemleri ve Yayın Etiği UZEM Dr. Öğr. Üyesi Gamze ÜÇOK
13:00-13:45 Robotların Kinematik ve Dinamiği KS02 Doç. Dr. İbrahim YILDIZ Adaptif Kontrol Sistemleri Akademisyen Odası Doç. Dr. Nihat ÇANKAYA
14:00-14:45 Robotların Kinematik ve Dinamiği KS02 Doç. Dr. İbrahim YILDIZ Adaptif Kontrol Sistemleri Akademisyen Odası Doç. Dr. Nihat ÇANKAYA
15:00-15:45 Robotların Kinematik ve Dinamiği KS02 Doç. Dr. İbrahim YILDIZ Adaptif Kontrol Sistemleri Akademisyen Odası Doç. Dr. Nihat ÇANKAYA
16:00-16:45
17:00-17:45
18:00-18:45
19:00-19:45

08:00-08:45
09:00-09:45
10:00-10:45
11:00-11:45
11:45-13:00
13:00-13:45 Evrimsel Optimizasyon Yöntemleri CZ08 Prof. Dr. İlhan İLHAN 
14:00-14:45 Evrimsel Optimizasyon Yöntemleri CZ08 Prof. Dr. İlhan İLHAN 
15:00-15:45 Evrimsel Optimizasyon Yöntemleri CZ08 Prof. Dr. İlhan İLHAN 
16:00-16:45
17:00-17:45
18:00-18:45
19:00-19:45

08:00-08:45
09:00-09:45 İHA Sistemleri ve Uygulamaları CZ06 Dr. Öğr. Üyesi Ali Tahir KARAŞAHİN
10:00-10:45 İHA Sistemleri ve Uygulamaları CZ06 Dr. Öğr. Üyesi Ali Tahir KARAŞAHİN
11:00-11:45 İHA Sistemleri ve Uygulamaları CZ06 Dr. Öğr. Üyesi Ali Tahir KARAŞAHİN
11:45-13:00
13:00-13:45
14:00-14:45
15:00-15:45
16:00-16:45
17:00-17:45
18:00-18:45
19:00-19:45

NECMETTİN ERBAKAN ÜNİVERSİTESİ MÜHENDİSLİK FAKÜLTESİ 
MEKATRONİK MÜHENDİSLİĞİ BÖLÜMÜ 2025– 2026 GÜZ YARIYILI LİSANSÜSTÜ DERS PROGRAMI

Perşembe

Cuma

Pazartesi

Salı

Çarşamba

Gün Saat
YÜKSEK LİSANS DOKTORA


