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Mühendislik Mekaniği 
(STATiK) 

Yrd. Doç. Dr. Mehmet Alpaslan KÖROĞLU 

2.VEKTÖRLER 
Sadece bir skaler tanımı ile bir mekanik problem 
matematiksel anlamda tam olarak ifade edilemez. O nedenle 
mekanik olaylar ölçülürken ya da değerlendirilirken 
kullanılan matematiksel büyüklükler temelde üç sınıfa 
ayrılırlar. Bunlar: 

• Skaler 

• Vektör 

• Tansör 
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Mekanikte kullanılan en sade büyüklük skaler olup bir büyüklüğü 
tarif etmede kullanılır. Örneğin bir cismin yoğunluğu. (30 =1) 
Sıfırıncı mertebeden bir büyüklüktür. 

• Vektörel büyüklükler: Bir vektör şiddet, doğrultu ve yön belirtir.      
(31 =3) Birinci mertebeden bir büyüklüktür. Örneğin kuvvet bir 
vektörel büyüklüktür.  

• Tansör: Matematik anlamda n. mertebeden bir büyüklüktür ve karşılığı 
olan sayı adedi 3n dür. Örneğin 2. mertebeden bir tansör 32 =9 

tane sayı ile ifade edilir. 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Vektörel büyüklükler yönü,doğrultusu olan büyüklüklerdir.Örneğin kuvvet vektörel 
bir büyüklüktür. 
Skaler büyüklükler sadece nicelik olarak belirtilen büyüklüklerdir.  
Örneğin;sıcaklık ,uzunluk gibi.  

VEKTÖRLER (DEVAM) 

Vektör: 
• Bir F vektörünün şiddeti ya F ya da F ile 

simgelenir. Şekilde görülmekte olan F 
vektörünün doğrultusunu bir doğru, 
yönünü bir ok, şiddetini de okun boyu 
belirler. F vektörünün zıt yönlüsü -F ile 
gösterilir ve buradaki (-) işareti sadece 
yön değişikliğini belirtir, yoksa vektörler 
skaler büyüklüklerde olduğu gibi artı ya 
da eksi değer almazlar. (Bakınız Şekil b). 
Vektörlere bir örnek olarak kuvveti 
sayabiliriz. 
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VEKTÖRLER (DEVAM) 
Vektörleri aşağıdaki şekilde gruplayabiliriz: 

1. Serbest vektör, 

2. Kayan vektör, 

3. Sabit vektör, 

4. Birim vektör 

• a- Serbest vektör: Yönü ve şiddeti 
korunmak şartı ile uzayda serbestçe 
hareket ettirilebilen vektörler. 

• b- Kayan vektör: Aynı doğrultu 
üzerinde olmak koşulu ile istenilen 
noktaya uygulanabilir. Statikteki 
kuvvetler kayan vektörlerdir.  

VEKTÖRLER (DEVAM) 

• Sabit vektör: Uygulama noktası 
sabit olan vektör. Mukavemette 
sabit vektörler kullanılır. 

• Birim vektör: Şiddeti 1 birim 
olan vektördür.  
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VEKTÖRLER (DEVAM) 

VEKTÖREL İŞLEMLER  
• Paralelkenar ilkesi: Vektörler bu ilke ile toplanırlar.  

 
 
 
 

 
• Üçgen ilkesi: F1 ve F2 vektörlerini birbirinin ucuna ekleyerek 

bileşkeyi bulmak mümkündür.  
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VEKTÖREL İŞLEMLER 
(DEVAM) 

• Vektörleri bir sabit ile çarpma: A noktasına uygulanmış bir F 
vektörü örneğin a>1 gibi bir sabit ile çarpılırsa, 
 
 
 

 
 
• Vektörel gösterim: Bir F vektörünü  

A noktasındaki bir bulona P ve Q 
kuvvetleri etkimektedir. Bu iki kuvvetin 
bileşkesini bulunuz. 

Paralelkenar ilkesi Üçgen ilkesi:  

Örnek Soru  
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Örnek Soru  

VEKTÖREL İŞLEMLER (DEVAM) 

Bir vektörün bileşenleri veya  
doğrultu kosinüsleri: 
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Bileşke kuvveti bulunuz. 
Örnek Soru  

Kartezyen Vektör 
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Skaler Çözüm 
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VEKTÖREL İŞLEMLER (DEVAM) 

• Nokta (Skaler) çarpım: F1 ve F2 gibi iki vektör arasında skaler 
çarpımın tanımı: 
 
 
 
 

 
 

A, B, C vektörleri ve m sabiti için skaler çarpımın bazı özellikleri 
aşağıda sıralanmıştır. 

1. A.B = B.A, 
2. A.(B + C) = A.B + A.C, 
3. m(A.B) = (mA).B 
                 = A.(mB) 
                 = (A.B)m  

İki vektör arasındaki açı 
Bir vektörün vektör 

üzerindeki iz düşümü 
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VEKTÖREL İŞLEMLER (DEVAM) 

•Vektörel çarpım:  S düzleminde yer alan, F1 ve F2 gibi iki vektörün 
vektörel çarpımı, bu iki vektörün bulunduğu düzleme dik yeni bir 
vektördür. 

VEKTÖREL İŞLEMLER (DEVAM) 

A, B, C vektörleri ve m sabiti için vektörel çarpımın bazı 
özellikleri:  

1. AxB =-(BxA), 

2. Ax(B + C) = AxB + AxC, 

3. m(AxB) = (mA)xB= Ax(mB)= (AxB)m 

4. AxB=0  A // B 
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• Karışık Çarpım 

Örnek Soru 

b) c) 
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A = 8i + 4j − 2k  
B = 2j + 6k  
C = 3i − 2j + 4k  

Örnek Soru 

= −4  

C doğrultusunda B’nin izdüşümü 

= 3.71  

A vektörü ve B vektörü arasındaki açı 

= 28i − 48j + 16k  

A ve B vektörüne dik birim vektör 

= 244  


